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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoblnej specyfikacji tecaniej (SST) $ wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgaanych z ustawianiem stupkéw prowadych U-
la w zwizku z przebudow drogi powiatowej nr 4801P na odcinku droga krajone5 —
Dabcze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowangajestdokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z ustawianiem wzdiudrogi nastpujacych urzdzen bezpieczaéstwa ruchu
drogowego:

- U-1a — stupki prowadice
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stupek prowadey (U-1) - uradzenie bezpiecistwa ruchu drogowego, sice do
optycznego prowadzenia ruchu, geg na celu utatwienie kiemgym, szczegolnie w porze
nocnej i w trudnych warunkach atmosferycznych, migeji co do szerokmi drogi, jej
przebiegu w planie oraz na tukach poziomych (zhfl 1ys. 8.2.1.1).

1.4.2. Stupek krawdziowy (U-2) - uradzenie bezpiechstwa ruchu drogowego, shce do
optycznego prowadzenia ruchu, gt na celu bardziej precyzyjne zlokalizowanie zjazd
drogi na skrzyowaniu na ing drog; i dokladniejsze okienie geometrii skrzyowania, co
utatwia manewr skcania szczegdlnie w  porze nocnej i ziych  whkagch
atmosferycznych (zat. 11.1, rys. 8.2.2.1).

1.4.3. Znak kilometrowy (U-5) - ugdzenie bezpiechstwa ruchu drogowego stosowane w
celu oznaczenia przebiegu drogi i wskazania jeprRétrau narastajco od pocztku do
konca drogi. Znak kilometrowy ma postéabliczki umieszczonej na stupku prowacym
lub na innym samodzielnym stupku (zat. 11.1, ry8.82).

1.4.4. Znak hektometrowy (U-6) - wdzenie bezpiechstwa ruchu drogowego stosowane w
celu ucislenia przebiegu drogi oraz utatwienia lokalizacjereentéw sktadowych drogi
podlegagcych ewidencji drog oraz lokalizacji zdafizdrogowych. Znak hektometrowy ma
post& cyfry naklejonej lub namalowanej w dolnegéei stupka prowadicego (zat. 11.1, rys.
8.3.2.2).

1.4.5. Pozostale olkilenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

285



SST D.07.02.02

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowamagano
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stupki krawedziowe

Stupki prowadzce U-la powinny by zgodne z ,Instrukgj o znakach drogowych
pionowych. Tom I” [12] ( zat.11.1, rys. 8.2.2.1].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do ustawiania stupkow ,znakow kilometrowych i zn&aéw hektometrowych

Wykonawca przyspujgcy do ustawiania stupkow  powinien wykézaie
mozliwoscia korzystania z nagbujagcego sprztu, w zalenosci od sposobu mocowania
stupkow:

- szpadli,

- wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki,
- drobnego sprtu pomocniczego do moria,
- sprztu do zatadunku i wytadunku stupkoéw,
- matych betoniarek przewnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
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Transport materialtbw z tworzyw sztucznych (stupkg@rowadzcych, stupkow
krawedziowych) mae by dokonany dowolnym srodkiem transportu, w sposob
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w BSID.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Ustawienie stupkow

5.2.1. Wykonanie wykopow pod stupki

Przed przyspieniem do robot naky wyznaczy lokalizacg stupka na podstawie
dokumentaciji projektowej lub SST, przy uwadhieniu postanowie ,Instrukcji o znakach
drogowych pionowych. Tom I” [12] podanych rowaie zat. 11.1.

Jali dokumentacja projektowa lub SST nie podaje ieficzo doty pod stupki
powinny mie€ wymiary w planie co najmniej o 20 do 30 cnekgze od wymiardéw stupka, a
gfebokas¢ uzaleniong od wysokdci stupka. Doty pod stupki mocowane na powierzchni
pobocza gruntowego naledostosowa do konstrukcji mocugcej stupki.

Doty mazna wykonywa recznie, wiertnig lub innym sposobem zaakceptowanym
przez Irxyniera.

5.2.2. Osadzenie stupkow

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje Zefc to osadzenie
dostarczonych gotowych stupkéw w wykonanych upraedstworach (dotach) powinno
uwzgkdniat:

- wihasciwe ustawienie stupka, zgodne z postanowieniamstyukcji o znakach drogowych
pionowych. Tom 1"[12] podanymi rowniew zat. 11.1,

- zachowanigcisle pionowej pozycji stupka,

- wypetnienie otworu gruntem, przy czym wsk& zagszczenia nie powinien by
mniejszy nk 0,95 wedtug normalnej metody Proctora; przy shapkadetonowych
dopuszcza giwypetnienie otworu piaskiem stabilizowanym cement@d 40 do 50 kg
cementu na 1 ™ piasku) lub mieszank betonow klasy B 15, odpowiadaga
wymaganiom PN-B-06250 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien przedstaluizynierowi:
- aprobaty techniczne na materiaty,
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- $wiadectwo jakéci lub deklaragj zgodndci, wydane przez producenta materiatow.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania tob6

Wszystkie materiaty dostarczone do wykonania rgbdivinny by sprawdzone w
zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw, odpasagcych ustaleniom punktu 2, w
liczbie od 5 do 10 badaz wybranych losowo elementéw w Ahej dostarczanej partii
wyrobow liczcej do 1000 elementow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot nalezbadé:

- zgodnd¢ ustawienia stupka lub znaku z dokumentapyojektowy, SST i ,Instrukci o
znakach drogowych pionowych. Tom I"[12] w zakreb&alizacji wzdtz drogi i w jej
przekroju poprzecznym,

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw zgodmanktami 2 i 5,

- prawidiowa¢ osadzenia stupkdw w dotach lub na powierzchniashopzy, zgodnie z
punktem 5,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M0ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow ustawienia stupkow jest szt.. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-000Mymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektowy, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatsei podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 sztuki ustawienia stupka przeszkodowegakwerkilometrowego lub znaku
hektometrowego obejmuje:
- prace pomiarowe przy lokalizacji stupka
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10

1.
2.

3.
4
5.
6.
7
8
9

10.

11.

roboty przygotowawcze,
zakup gotowych kompletnych materiatéw
dostarczenie materialtdw na miejsce wykonania,

wykonanie dotow,

osadzenie stupkow, z wypetnieniem otworu,
przeprowadzenie bad&ontrolnych, wymaganych w specyfikacji technicznej
uporzdkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

.1. Normy

PN-B-06250
PN-H-74219

PN-H-74220
PN-H-82200

PN-H-92125
PN-H-92325

. PN-M-82006
. PN-M-82054-03Sruby, wkrty i nakrtki. Wiasndgci mechaniczne

PN-EN 45014

Beton zwykty
Rury stalowe bez szwu walcowane na agor
0g06Ilnego zastosowania
Rury stalowe bez szwu ggnione i walcowane na
zimno ogdlnego zastosowania

Cynk

PN-H-84023-07Stal okrélonego zastosowania. Stal na rury

Stal. Blachy istay ocynkowane
Bednarka stalowa bez pokryciadcymkowana
Podktadki ckgte doktadne

srub i wkretow

PN-M-82054-09 Sruby, wkrty i nakrtki. Wiasndgci mechaniczne

nakrtek
Ogolne kryteria dotyce deklaracji zgodrigi
wydawanej przez dostawcow.

10.2. Inne dokumenty

12.Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom Zasady stosowania znakow
I urzgdzen bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu
I Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (Mon#olski Nr 16, poz. 120).
13.Katalog powtarzalnych elementow drogowych. CBRBDTransprojekt”, Warszawa,

1979-1982.
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11. ZAL ACZNIKI
Zalacznik 11.1

WYCI AG Z ,INSTRUKCJI O ZNAKACH DROGOWYCH PIONOWYCH"

Tom |. Zasady stosowania znakow i urgdzen bezpieczéstwa ruchu

(Zat. nr 1 do zarzmdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej
z dnia 3 marca 1994 r. Monitor Polski Nr 16, poz. 20)

8.2. Urzadzenia optycznego prowadzenia ruchu
8.2.1.Stupki prowadzce

8.2.2. Stupki 120140 kraw edziowe

| - 20 Stupki
N ! krawgdziowe U-2
= ' I I wediug  wzoru
~ pokazanego na
rysunku 8.2.2.1
dopuszcza si do
stosowania w celu
bardziej
precyzyjnego
zlokalizowania
Zjazdu z drogi na
skrzyzowaniu na
inng drog:.
Stupki
; krawedziowe

—
o
—

100

e
e

100

100

1000

100

B—

Element odblaskowy
barwy zoftej

okreslaja
doktadniej
geometrg
skrzyzowania
utatwiajgc
manewr skgcania
szczegOllnie w
porze nocnej i w
ztych warunkach
atmosferycznych.
Stupki krawgdziowe
majg przekrdj okagly o srednicy 12 cm. Maj one barw z6lta oraz poprzeczne pasy z
elementow odblaskowych barvigtte;.
Stupki kravwedziowe stosuje gina skrzyowaniach wszystkich drog, wagu ktérych
umieszczono stupki prowaglze, wedtug zasad pokazanych na rysunku 8.2.2.2.
Odlegta¢ ustawienia stupka od kradzi pobocza wynosi 0,25 m, nie mniej jednak
niz 0,50 m od krawdzi jezdni lub pobocza twardego.
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